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Les evolutions technologiques
dans la mesure du bruit a Bruitparif
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La Meduse : un capteur environnemental
qui permet de voir le bruit

= Goniometre acoustique de forme tétraedrique

» Distance inter-microphones d’environ 20 cm
* 4 microphones

= Calculs acoustiques

 LAeqg et LCeq toutes les 100ms
-« Determination de la direction du bruit dominant toutes les 100ms
 Précision de 1° sur les angles d’azimut et d’élévation

" [magerie
« Une photo a 360° toutes les 15min
 Floutage dynamique et masquage complémentaire ciblé

» Pas d’enregistrement audio

= Conformité au RGPD

= Facilement installable (candélabre, rambarde...)
= Systeme breveté

» Lauréat du concours Decibel d’'Or 2019

LAUREAT 2019

DECIBELD'OR BRUITPAR'F




Visualisation des données
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Principaux domaines d'application

= Aider a réguler les nuisances dans les quartiers animés

= Informer sur le bruit généré par les chantiers ou des

activités industrielles

= Surveiller le bruit genére par le trafic aérien

= Controler les émissions sonores des vehicules sur la route
A\
Y
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Appllcatlon dans les guartiers animes

Contributions au bruit des differents bars

2

EBAR1 MEBAR2 EBAR3 Bautre

Indicateurs lumineux :

- Pour encourager 'autorégulation _ . W
(par les gérants d'établissements b oy w= 1 L AN
ou par les clients) ‘ . | Y @
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Application aux chantiers

A g i“g_.'. Yo ) Yo g "
Météo du chantier

Prévisions

A11h10: 71 dB(A)

Le bruit a 360

Intégration des données dans l'application « Météo du chantier »
A
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- Information en temps réel du niveau de bruit (intensité et visualisation a 360°)
- Prévisions en fonction de l'avancée des travaux




Monitoring du bruit lié au trafic aerien

|

| .‘\ - i =y ol Mmoo i LRV A A oA ‘
A L | ALA . . _ sl \ L FAY: M 1 | 2GS |
7 | f | | .rl fYWAR \ S | 0ol | | |
. | - ‘

Vue imenessive

8] -2 .::Jll'ig':;ﬂl“(h 11:59:23 & 11:59:50
aB(A]

Exemple de pic de bruit lié a un survol
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Application aux vehicules
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Un motard appuie sur
I’accélérateur a l’arrét
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Application aux vehicules

Passage d’un motard

JaE St e

oute de Verades
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Application aux vehicules

Passage de trois motards
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Application aux vehicules

Passage d’une horde de motards
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Radar sonore pédagogique

Afficheur sens 2
5i Lp > seuil et si SENS = sens 2
Message activé : TROP BRUYANT

A

=
[} a

Distance = 30 a 50 métres environ

Distance = 30 4 50 métres environ

Capteur central utilisant la technologie « méduse »
- Mesure du niveau sonore au passage (Lp) redressé a une Afficheur sens 1
distance de réference de 7,6 métres 5i Lp > seuil et si SENS = sens 1

- Détermination du sens de passage [SENS) Message activé : TROP BRUYANT .\
)
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Hydre : le radar sonore a visee de controle sanction

= Mesures acoustiques
- 2 modules acoustiques type Méduse protégés dans des cages métalliques
- Detection précise de la localisation de la source dominante de bruit
* Enregistrement audio et mesure du niveau sonore
- Capteurs météorologiques pour calculer les corrections en T, P, H

" [magerie
- Vidéo a 360° avec caméra grand-angle

- Reconnaissance des plagues d'immatriculation avec 2 caméras LAPI
(dans les deux sens ou par l'avant et par larriere)

= Desigh meécanique sécurisé

= Transmission de données sécurisée
« Le dispositif envoie des fichiers sécurisés aux autorités compeétentes

= |nstallation aisée et raccordement électrique
sur candélabre d'éclairage public

= En cours d’homologation en métrologie legale
@
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Principe de fonctionnement

" La provenance du bruit est évaluée 25 fois
par seconde

= Pour étre valide, les deux modules
acoustiques doivent focaliser simultanément
sur la méme source

" Le véhicule le plus bruyant dans la scene est
suivi sur tout son passage

" Tous les véhicules présents dans la scene sont
analysés par traitement de I'image vidéo

" Le véhicule en cause est identifié de maniere
certaine sur la vidéo par mise en
correspondance avec les informations de

suivi acoustique BRUITPARIF



Evaluation de la distance a la source

Il est impossible de verbaliser un conducteur sur la base de la simple mesure du
niveau sonore constaté au niveau du radar sonore:

 Les conducteurs ne seraient pas traités de la méme maniere en fonction des voies de
circulation

« Cela induirait des comportements a risque (par exemple des conducteurs se déportant a
gauche ou changeant de file pour passer “plus loin” du radar)

Il est indispensable d’estimer a chaque instant a quelle distance se trouve la source de
bruit afin de pouvoir calculer un niveau de bruit a une distance de référence

Hydre réalise cette opéeration de maniere purement acoustique, grace au croisement
des deux directions déetectées par les deux modules acoustiques
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Fonctionnement opérationnel
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BPARZ20 (48.852100, 2.403002), 2022—04—1218:33:16
Moto cible pdt 1.24s, LAFmax 87.7©7.6m > 86.0 pdt 0.08s (83.2©12.7m)
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BPAR20 (48.852100, 2.403002), 2022-04-12 17:32:41
Moto cible pdt 1.28s, LAFmax 87.3@7.6m > 86.0 pdt 0.08s (84.1©10.9m)

Détection LAPI
2Rm

Pas d'image disponible
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Voiture pendoant 0.40s, LAFmax 97.5011.4m / 101.107.6m >6.0 pendant 0.40s, vitesse 80.2 km/h
2022-04-30 23:40:24 v1.6, BPAR20
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BCCHVC (48.729515, 2.023642), 2022-03-29 12:58:02
Camion cible pdt 0.56s, LAFmax 82.507.6m (79.6@10.6m)

| I ¥ Detections LAPI
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Nombre de depassements constatés en
moyenne par jour

3 sites d’experimentation :

* Paris 20eme (54 rue d’'Avron)
de Uordre de 14 000 véh/jour

* Villeneuve-le-Roi (RD5)

* Vallée de Chevreuse (RD86)




Paris 20eme
Nombre de dépassements moyens par jour en fonction du seuil
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Villeneuve le Roi
Nombre de dépassements moyens par jour en fonction du seuil

m2RM mVL mPL mBUS
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Vallée de Chevreuse
Nombre de dépassements moyens par jour en fonction du seuil
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Merci pour votre attention |
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